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РАБОЧАЯ ПРОГРАММА

курса внеурочной деятельности «Технология будущего»
для обучающихся 7-9 классов 
на 2025 – 2026 уч. год


СОДЕРЖАНИЕ ПРОГРАММЫ

ВВЕДЕНИЕ В РОБОТОТЕХНИКУ (5 ч.)

Среда конструирования - знакомство с деталями конструктора.
Основные теоретические сведения
Введение понятия «робот». Поколения роботов. Классификация роботов. История развития робототехники. Значение робототехники в мировом сообществе и в России. Роль техники и технологии для развития общества. Изучение состава и возможностей конструктора.
Основные детали, их название и назначение. Знакомство с датчиками, назначение, единицы измерения. Техника безопасности при работе с конструкторами и компьютерами.
Решение трех базисных задач роботостроения. Основные теоретические сведения
Изучение основных задач роботостроения. Характеристики робота. Применение роботов в разных сферах деятельности.
Физические процессы и явления, применяемые при конструировании роботов. Понятие центра тяжести. Изучение деталей набора НикиРобот. Не программируемые роботы LEGO.
Практические работы
Практическая работа № 1 «Состав набора КЛИК»
Практическая	работа	№	2	«Назначение	модулей	набора	КЛИК». Практическая работа №3 «Не программируемые роботы».

ОСНОВЫ РОБОТОТЕХНИКИ (4 ч.)
Управления с помощью IR модулем. Основные теоретические сведения
Конструирование робота с двумя моторами. Вращательные и поступательные движения. Передача движения от мотора.
Повышение и понижение передачи. Программирование мотора микропроцессора Arduino.

Практические работы
Практическая работа № 4 «Букабот»

Датчик касания
Основные теоретические сведения
Конструирование базовой приводной платформы, подключение датчика касания. Подключение микропроцессора Arduino к компьютеру. Написание простейшей программы для запуска робота с использованием датчика касания.

Практические работы
Практическая работа № 5 «Робокачели»

Датчик цвета
Основные теоретические сведения
Конструирование базовой приводной платформы, подключение датчика цвета. Особенности конструкции робота, оснащѐнным датчиком цвета. Запуск робота по коэффициентам освещенности, цвету. Программирование действий робота на изменение состояния датчика цвета.
Практические работы
Практическая работа № 6 «Датчик цвета»

Конструирование конвейерной линии Основные теоретические сведения
Конвейер. Использование конвейеров в производстве. Устройство конвейера. Моделирование конвейера из лего.
Программирование конвейера на сортировку деталей по цветам.

Практические работы
Практическая работа № 7 «Сортировщик»


КОНСТРУИРОВАНИЕ (10ч.)
Конструирование конструктора программируемых моделей инженерных систем (КПМИС) Основные теоретические сведения

Прикладная робототехника. Изучение деталей набора КПМИС. Сборка основания платформы. Сборка рычажной системы. Сборка схвата. Сборка мобильной платформы.

Практические работы

Практические работы № 8-10 «Сборка основания».
Практические	работы	№11-12«Сборка	рычажной	системы». Практические работы №13-14 «Сборка схвата».
Практическая работа №15 «Сборка мобильной платформы»

ПРОГРАММИРОВАНИЕ (10ч.)
Основные теоретические сведения

Программирование в текстовом редакторе Arduino IDE с использованием инструментариев языка С. Изучение среды программирования Arduino IDE. Операторы программирования в текстовом редакторе Arduino IDE.

Практические работы

Практическая работа №16 «Изучение среды программирования Arduino IDE». Практическая работа №17 «Операторы текстового редактора Arduino IDE».
Практические работы №18-22 «Создание программы в текстовом редакторе Arduino IDE». Практическая работа №23
«Загрузка программного кода в микропроцессор робота».

ПРОЕКТНАЯ ДЕЯТЕЛЬНОСТЬ (5 ч.)
Основные теоретические сведения
Понятие о проектной деятельности, творческих проектах, этапах их подготовки и реализации. Выбор дополнительных материалов и оборудования. План изготовления проекта. Изготовление изделия и проверка качества. Самооценка и оценка. Изготовление технической документации. Подготовка презентации и защита проекта
Практические работы
Изготовление группового творческого проекта. Защита творческого проекта.

ПЛАНИРУЕМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ

Обучающийся получит знания о:
· науке и технике как способе рационально-практического освоения окружающего мира;
· роботах, как об автономных модулях, предназначенных для решения сложных практических задач;
· истории и перспективах развития робототехники;
· робототехнических платформах для образовательных учреждений, в частности LEGO и Arduino.
· физических, математических и логических теориях, положенных в основу проектирования и управления роботами; • философских и культурных особенностях робототехники, как части общечеловеческой культуры. Овладеет:
· критическим, конструктивистским и алгоритмическим стилями мышления;

· техническими компетенциями в сфере робототехники, достаточными для получения высшего образования по данному направлению; - набором коммуникативных компетенций, позволяющих безболезненно войти и функционировать без напряжения в команде, собранной для решения некоторой технической проблемы.
· Разовьет:
· фантазию;
· зрительно-образную память;
· рациональное восприятие действительности.
· Научится:
· решать практические задачи, используя набор технических и интеллектуальных умений на уровне их свободного использования.
Приобретет:
· уважительное отношение к труду как к обязательному этапу реализации любой интеллектуальной идеи.
КАЛЕНДАРНО-ТЕМАТИЧЕСКОЕ ПЛАНИРОВАНИЕ

	№ урока
	Тема урока
	Количество часов
	Дата по плану
	Дата факт.
	Примечание

	ВВЕДЕНИЕ В РОБОТОТЕХНИКУ (5ч.)

	1
	Вводное занятие. Техника безопасности.
	1
	
	
	

	2
	Основы работы с роботом НикиРобот.
	1
	
	
	

	3
	Изучение основных задач роботостроения.
Характеристики робота. Практическая работа №1.
	1
	
	
	

	4
	Применение роботов в разных сферах
деятельности. Практическая работа №2.
	1
	
	
	

	5
	Сборка не программируемых роботов. Практическая работа №3.
	1
	
	
	

	ОСНОВЫ РОБОТОТЕХНИКИ (4 ч.)

	6
	Управление с помощью IR модулем. Практическая работа №4.
	1
	
	
	

	7
	Датчик касания. Практическая работа №5.
	1
	
	
	



	8
	Датчик цвета. Практическая работа №6.
	1
	
	
	

	9
	Конструирование конвейерной линии. Практическая работа №7.
	1
	
	
	

	КОНСТРУИРОВАНИЕ (10 ч.)

	10
	Прикладная робототехника.
	1
	
	
	

	11
	Изучение деталей набора КПМИС.
	1
	
	
	

	12
	Сборка основания платформы. Практическая работа №8.
	1
	
	
	



	13
	Сборка основания платформы. Практическая работа №9.
	1
	
	
	

	14
	Сборка основания платформы. Практическая работа №10.
	1
	
	
	

	15
	Сборка рычажной системы. Практическая работа
№11.
	1
	
	
	

	16
	Сборка рычажной системы. Практическая работа
№12.
	1
	
	
	

	17
	Сборка схвата. Практическая работа №13.
	1
	
	
	

	18
	Сборка схвата. Практическая работа №14.
	1
	
	
	

	19
	Сборка мобильной платформы. Практическая работа №15.
	1
	
	
	

	ПРОГРАММИРОВАНИЕ (9ч.)

	20
	Программирование в текстовом редакторе Arduino IDE с использованием инструментариев языка С.
	1
	
	
	

	21
	Изучение среды программирования Arduino IDE. Практическая работа №16.
	1
	
	
	

	22
	Операторы программирования в текстовом
редакторе Arduino IDE. Практическая работа №17.
	1
	
	
	

	23
	Программирование в текстовом редакторе Arduino IDE. Практическая работа №18.
	1
	
	
	



	24
	Программирование в текстовом редакторе Arduino
IDE. Практическая работа №19.
	1
	
	
	

	25
	Программирование в текстовом редакторе Arduino IDE. Практическая работа №20.
	1
	
	
	

	26
	Программирование в текстовом редакторе Arduino IDE. Практическая работа №21.
	1
	
	
	

	27
	Программирование в текстовом редакторе Arduino IDE. Практическая работа №22.
	1
	
	
	

	28
	Программирование в текстовом редакторе Arduino IDE. Практическая работа №23.
	1
	
	
	

	ПРОЕКТНАЯ ДЕЯТЕЛЬНОСТЬ (6 ч.)

	29-32
	Изготовление группового творческого проекта.
	3
	
	
	

	33-34
	Защита проекта.
	1
	
	
	

	Всего часов
	34
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